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Nasce la “casa unica” deirobot di Trieste

Il Dipartimento d’Ingegneria e Architettura lancia RoboNeTS, il network dell’automazione aperto a tutte le discipline

di Giulia Basso

Cisonoineurologi, che sioc-
cupano di sviluppare inter-
faccia neuronali (Brain-com-
puter interface, letteralmen-
te "interfaccia cervello-com-
puter"), mezzi di comunica-
zione diretti tra il sistema ner-
voso centrale e un dispositi-
Vo esterno.

Ci sono gli psicologi, che si
occupano degli studi sulla
percezione e sulla visione. Ci
sono i matematici e gli inge-
gneri meccanici, elettronici,
informatici. Nel nuovo sito
RoboNeTS, parte del domi-
nio Units (http://www2.uni-
ts.it/robonets), sono inclusi
per la prima volta gran parte
dei docenti
che, pur affe-
rentiadiversi
Dipartimenti
dell'Universi-
ta di Trieste,
hanno com-
petenze sfrut-
tabili nell'am-
bito di quella disciplina in
continua evoluzione che va
sottoilnome dirobotica.

Ovvero tutto cio che ruota
attorno airobot, che possono
essere |'aspirapolvere auto-
matica che utilizziamo a casa
ma anche il robot-badante,
un esempio fra i tanti di siste-
ma antropomorfico che si-
mula e tende a diventare
sempre piu simile all'uomo.
Prima tutte queste compe-
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Un robot in un’immagine dell”Archivio Corbis

tenze erano sparse nei vari
Dipartimenti: 1'obiettivo di
questo sito & di fare massa cri-
tica riunendo tutti gli esperti
di robotica, da chi si occupa
dell'aspetto psicologico del
rapporto uomo macchina a
chi si occupa delle compo-
nenti meccaniche. Per pre-
sentarsi come un tutt'uno al
di fuori dell'Universita, agli
altri enti di ricerca ma anche
alle aziende, e portare avanti
progetti comuni. Ne abbia-
mo discusso con il referente
del progetto, Paolo Gallina,
docente di meccanica appli-
cata presso il Dipartimento
d'Ingegneria e Architettura.

Cos'e RoboNeTS?

«Un'iniziativa - risponde
Gallina - per presentare in
maniera unitaria tutto il lavo-
ro legato alla robotica che si
fa all'Universita di Trieste.
Con |'obiettivo di creare un
network di esperti interdipar-
timentale che possa parteci-
pare a progetti comuni, a call
nazionali ed europei, attrarre
la collaborazione di nuovi
partner, aziende ed enti di ri-
cerca, e contribuire al poten-
ziamento degli studi di robo-
tica all'interno dell'Universi-
ta. I docenti che partecipano
alla rete afferiscono a tre di-
versi Dipartimenti, quello di
Ingegneria e Architettura,
quello di Scienze della Vita e
quello di Matematica e Geo-
scienze».

Gli avete dato anche una
strutturaformale?

«No, non abbiamo voluto
darci una struttura formale
perché siamo gia abbastanza
appesantiti di burocrazia e
un altro centro interdiparti-
mentale ci avrebbe ulterior-
mente appesantito. Non vole-
vamo neppure dargli una
struttura piramidale, io sono
il portavoce di una comunita
che al momento conta su
una quindicina di docenti.
L'idea e di collaborare insie-
me, di essere sostanzialmen-
te uniti. Qui in Italia si lavora
troppo per compartimenti
stagni, nei Dipartimenti cia-
scuno cura il proprio orticel-
lo senza tenere troppo in con-
siderazione il campo comu-
ne. La robotica non & solo
meccanica ed elettronica:
quando un essere umano in-
teragisce con un robot ci so-
no anche gli aspetti psicologi-
ci e neurologici da tenere in
considerazione».

Quali sono i punti di forza
della ricerca robotica che
viene fatta all'Universita di
Trieste?

«Le attivita di ricerca sono
davvero molto differenziate
tra loro, ciascuna con la pro-
pria peculiarita. Ma esistono
delnuclei forti: nella control-
listica e negli studi di perce-
zione legati ai sistemi di visio-
ne. Un robot non deve solo
eseguire un'operazione mec-
canica, si va verso una socie-
ta sempre pilt integrata, in
cui robot e umano interagi-
scono sempre pitl. La perce-

zione, insieme all'intelligen-
za, & una caratteristica fonda-
mentale per un robot. Viene
impiegata per migliorare l'in-
terazione uomo-macchina,
per esempio attraverso l'in-
terpretazione di segnali neu-
rologici, ma anche per miglio-
rare i sensori di misura del ro-
bot, quelli che vanno a perce-
pire il mondo esterno. Come
il sistema di visione e l'inter-
pretazione dei suoi dati. In
fin dei conti sono tutte anime
diverse della stessa proble-
matica: come attribuire airo-
bot dei sensi simili a quelli
dell'uomo?»

L'interazione uomo-mac-
chinae anche il tema del suo
ultimo libro, “L'anima delle
macchine” (Edizioni Deda-
lo, prefazione di Giuseppe
0. Longo), in cui analizza il
rapporto emotivo tra uocmo
e tecnologie, con le macchi-
ne che tendono a diventare
sempre pit simili all'uo-
mo...

«Ilomi occupo di cinemati-
ca, quindi di aspetti molto
meccanici, ma ultimamente
considerando i cambiamenti
sociali epocali dovuti alla tec-
nologia ho voluto dedicarmi
a un'opera di divulgazione
scientifica che faccia i conti
non con l'aspetto meccanico
delle macchine, ma con il
rapporto tra uomo e macchi-
na. E' qualcosa con cui dob-
biamo fare i conti tutti, non
soltanto noi ingegneri ma la
societain generale».
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